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 توضیحات

 کند آن سوال تشریحی است یا در ابتدای هر سوال یک نشانگر وجود دارد که مشخص می

باشد یعنی سوال یک  یعنی سوال تشریحی است و اگر نشانگر  نویسی؛ اگر نشانگر برنامه

 نویسی است.سوال برنامه

  تمامی تصاویری که برای حل سوالات نیاز هستند در پوشهimages .قرار دارند 

 نویسی فایل برای حل سوالات برنامهHW7.ipynb .را تا انتها دنبال کنید 

 سازی کد و سازی سعی شود توضیحی تشریحی در مورد نحوه پیادههای پیادهبرای تمامی سوال

 های تشریحی آورده شود.بررسی و مقایسه نتایج در پاسخ

  بع آن را مشخص کنید.من حتماخواهشمندیم اگر مطلبی را از اینترنت استفاده کردید 

  تصاویر خروجی در کنار فایلHW7.ipynb ها را در گزارش خود بیاورید ذخیره می شوند. لطفا آن

 مربوط به پاسخ سوالات تشریحی فشرده کرده و ارسال کنید. pdfو همراه با فایل 

 

 سوالات

رنگی فضاهای  محدوده)ببرید.های زیر را از فضای رنگی مبدا به فضای رنگی مقصد هر کدام از رنگ  .1

ای )حل با راه حل و به صورت کامل باشد و جواب آخر به تنهایی نمره د(فرض شو 255تا  0مبدا و مقصد، 

 .نمره( 20) ندارد(
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 مراجعه کنید(. لینک)برای این بخش به این  RGB به CMYK از [

https://www.ginifab.com/feeds/pms/cmyk_to_rgb.php
https://www.ginifab.com/feeds/pms/cmyk_to_rgb.php


همبستگی یکی از راه های اندازه گیری شباهت و جابجایی میان دو تصویر است. یکی از روش های   .2

این  نحوه کارکرد است. در این باره تحقیق کرده و  normalized cross-correlationمحاسبه همبستگی 

 .نمره( 15) روش را توضیح دهید

 harrisتحقیق کرده و نحوه عملکرد آن را شرح دهید. سپس آن را با  hessian detectorدرباره   .3

detector نمره( 15) های پیاده سازی و خروجی را بیان کنید()تفاوت مقایسه کنید. 

استفاده  scipy.linalg.eigتوانید از می)درصورت نیاز  دست آوریده های زیر را بمقادیر ویژه ماتریس  .4

دست آمده، هر ماتریس متعلق به کدام قسمت مشخص شده در تصویر ه کنید(. با توجه به مقادیر ویژه ب

 ؟نمره( 30) زیر است

𝑀1 =  [
84.33 −16.97

−16.97 59.48
]   𝑀2 =  [

163.54 −0.217
−0.217 0.1053

] 

 

𝑀3 =  [
0.1714 −0.496
−0.496 164.4

]   𝑀4 =  [
0.1439  −0.009
 −0.009 0.323

] 

 

 

 

 تبدیل فضای رنگی  .5

a.  استفاده از توابع باOpenCV  5عکس.jpg  فضای رنگی  2را بهYCbCr  وHSV نمره( 10) ببرید. 

b.  دانش خود تفاوت دو عکس زیربا استفاده از (5b1.jpg  5وb2.jpg) نمره( 15) را بیابید. 



  
 

های قرمز موجود در یک تصویر را به رنگ سفید بتوانید دایرهسازی کنید که به کمک آن تابعی پیاده  .6

 30) را به رنگ سفید تبدیل کنید balls.mp4ویدئو های قرمز موجود در دایرهدرآورده و به کمک آن 

 .نمره(

سازی را پیاده harris corner detectorرا کامل کنید. در این تابع شما الگوریتم  harris_pointsتابع   .7

دست آورید. ه را با این تابع ب jpg.7. نقاط کلیدی تصویر استکنید که ورودی این تابع تصویر مدنظر می

هستند. تصویر زیر یک نمونه خروجی  مشخص نقاط کلیدیتصویری هست که در آن  ،خروجی این تابع

 harris detectionده دست آورد(. از توابع آماه توان باست )با اعمال آستانه بهتر نتیجه بهتری را نیاز می

 .نمره( 30) نکنیداستفاده 

 
 

 موفق باشید. 


